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1. Liaison Série -> Principe

Liaison point à point

µC → Capteur 

µC ← Capteur 
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1. Liaison Série -> Principe

La transmission se fait en émettant les bits de données les uns 
après les autres.

La liaison série est soit :

-  Asynchrone. Un signal de synchronisation est généré par l'émetteur 
au début d'une séquence de bits données plus ou moins longue.

- Synchrone. Fil d'horloge supplémentaire permettant de synchroniser 
le récepteur.
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1. Liaison Série -> Principe

Liaison Série Asynchrone

Données

→ La ligne de transmission est à « 1 » au repos
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Liaison Série et I2C – 1. Liaison Série -> Principe

Bit de Start

→ La transmission commence par un bit de Start. Il vaut « 0 » et 
sa durée est fixée par le baudrate (vitesse de transmission) 
sélectionné.

Baudrate standard :
110  bauds 14400  bauds

300   bauds 19200  bauds

600  bauds 28800  bauds

1200 bauds 38400  bauds

2400 bauds 56000  bauds

4800 bauds 57600  bauds

9600 bauds 115200 bauds
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Liaison Série et I2C – 1. Liaison Série -> Principe

Data

→ Le bit de poids faible est envoyé en premier. Le temps 
d'émission de chaque bit est fixé par le baudrate.

→ Le nombre de bit émis par trame est le plus souvent de 8 bits 
(1 octet), mais il existe d'autres variantes.



ANDROID- IUT GEII 8MICROCONTRÔLEURS

1. Liaison Série -> Principe

Parité

Le but est de détecter des erreurs de transmission.

→ Parité « Paire » :

on compte les bits à "1" en comprenant le bit de parité. Leur nombre doit être pair.

→ Parité « Impaire » :

on compte les bits à "1" en comprenant le bit de parité. Leur nombre doit être Impair.

En résumé, il existe trois possibilités de convention.

- PARITE PAIRE : "EVEN" en anglais.

- PARITE IMPAIRE : "ODD" en anglais.

- PAS DE BIT DE PARITE : "NONE" en anglais

!!! Le transmetteur et le récepteur doivent être accordés sur la même convention !!!
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1. Liaison Série -> Principe

Parité

Parité Paire. Calculer le bit de parité de la transmission suivante :

Parité Impaire. Calculer le bit de parité de la transmission suivante :

?

?
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1. Liaison Série -> Principe

Stop

→ Il sert à mettre fin à la trame et à laisser le temps au récepteur 
d'enregistrer la donnée reçue.

→ La durée du bit de Stop varie entre 0,5 et 2 fois le temps bit.

( on parle de 0,5 Stop, 1 Stop ou 2 Stop)
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1. Liaison Série -> Hardware

Hardware : 
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1. Liaison Série -> Hardware

Hardware :

Trouver la valeur du registre UBRR0 pour un baudrate de 9600 bauds.
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1. Liaison Série → Exemple de fonctions 

Software (https://www.arduino.cc/en/Reference/Serial)

Ouvrir la liaison série 

Écrire et saut de ligne
Lire

Écrire un octet 

Retourne le nombre de char disponible à la lecture 

Fermer la liaison série 

Écrire une valeur

https://www.arduino.cc/en/Reference/Serial
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1. Liaison Série → Exemple de fonctions

Software
 Mise en œuvre (les étapes)

– Ouvrir la liaison série en configurant le bon mode (vitesse, nombre de bit de data, 
parité, nombre de bit de stop).

– Utiliser les fonctions de lecture et d'écriture.

 Exemple 1 :
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1. Liaison Série → Librairie Software Serial

Mise en œuvre (https://www.arduino.cc/en/Reference/softwareSerial)

 Déclaration d'un objet de type «  SoftwareSerial » avec la désignation de Rx, Tx

 Utilisation classique

  !!!! Attention aux limitations → Baudrate max : 57600 bauds
→ Incompatible avec certaines pins
→ Ressource processeur importante
→ uniquement configurable en mode 8N1

(8 bits, No parity, 1 Stop)

https://www.arduino.cc/en/Reference/softwareSerial
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2. Liaison I2C → Principe

Liaison multipoint
 Un maître ↔ plusieurs esclaves.

 Une ligne d'horloge SCL et une ligne de Données SDA. Niveau « 1 » au repos.

 Le maître gère les échanges de données.

 Résistance de pull-up à rajouter sur le bus (valeur à sélectionner 
soigneusement).

 Vitesse de transfert entre 100 kb/s et 5Mb/s.

 Chaque esclave possède une adresse unique.
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2. Liaison I2C → Principe

Le maître écrit sur l'esclave

Adresse
à écrire

0 →
Write 

Donnée 
écrite 
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2. Liaison I2C → Principe

Le maître lit l'esclave

Adresse
à lire

1 →
Read Donnée lue 
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2. Liaison I2C → Hardware

Hardware
 Configuration de la vitesse de transfert
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2. Liaison I2C → Exemple de fonctions I2C « Wire.h »

Software (https://www.arduino.cc/en/reference/wire)

Ouvre le port I2C 

Mode
esclave 

Mode
maître 

Démarre une communication I2C 

Termine une communication I2C 

Écrire 

Demande de données à l'esclave  

Donnée(s) disponible(s) ?  

Lecture d'une donnée (octet) 

https://www.arduino.cc/en/reference/wire
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2. Liaison I2C → Exemple de fonctions I2C « Wire.h »

Software
 Exemple : AD5171 potentiomètre digital


	Diapo 1
	Diapo 2
	Diapo 3
	Diapo 4
	Diapo 5
	Diapo 6
	Diapo 7
	Diapo 8
	Diapo 9
	Diapo 10
	Diapo 11
	Diapo 12
	Diapo 13
	Diapo 14
	Diapo 15
	Diapo 16
	Diapo 17
	Diapo 18
	Diapo 19
	Diapo 20
	Diapo 21

